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® Prima accensione della centrale - @ First control board ignition - @ Premiere mise en service de I'armoire de commande - @ Erstinbetriebnahme der steuerung -
@ Antes de encender la central - @ Primeira ligacdo da central de comando - @ Pierwsze uruchomienie centrali - @ MNepBoe BknoueHne 6510Ka ynpasfieHUA -
@ Eerste inschakeling van de besturingseenheid

FIRMWARE

th O—~FEG=—~D000~EYF

@® FAsIDI PROGRAMMAZIONE - @ PROGRAMMING STEPS - @ ETAPES DE PROGRAMMATION - @ PROGRAMMIERSCHRITTE - @ PASOS DE PROGRAMACION -
@ PASSOS DE PROGRAMACAO - @ KROKI PROGRAMOWANIA - @ 3TAMNbl MPOrPAMMUPOBAHUA - @ PROGRAMMEERSTAPPEN

@ Selezione tipo di motori - @ Selection type of operators - @ Sélection du type des moteurs - @ Wahl des Antriebstyp - @ Seleccion del tipo de motor -
1 @ Seleccao do tipo de motores - @ Wybor typu silnikow - @ Bbi6op Tuna npusogos - (P Selecteren van het motortype
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! ! ! @Attenzmne il parametro € gia preimpostato nei motori con centrale di comando integrata - @Warnmg The parameter is already preset in motors with an integrated control board - @Attentlon
Le paramétre est déja préconfiguré dans les moteurs avec carte de commande intégrée - @Achtung Der Parameter ist bereits in Motoren mit integrierter Steuereinheit voreingestellt - @Atenclon El
parametro ya esta preconfigurado en motores con unidad de control integrada -@Aviso: O parametro ja estéa predefinido nos motores com unidade de controle integrada -@Uwaga: Parametr jest juz wstepnie
ustawiony w silnikach z wbudowang jednostka sterujgcag -@Bﬂumanwe: [MapameTp y>e npeayCcTaHOBMEH B ABUraTenAxX C BCTPOEHHbIM 610KOM yrnpaBfieHunA -@Let op: De parameter is al vooraf ingesteld in
motoren met een geintegreerde besturingseenheid




encodeur - @ Betriebswahl mit oder ohne Encoder - @ Seleccionar funcionamiento con o sin encoder - @ Seleccdo de motores com ou sem encoder -

@ Selezione funzionamento con o senza encoder - @ Selection operating with or without encoder - @ Sélection du fonctionnement avec ou sans
2 @ Wybér dziatania z lub bez encodera - @ Boi6op pyHKLMOHMpPOBaHUA ¢ unu 6e3 aHkoaepa - P Selectie van werking met of zonder encoder
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@ Betriebswahl 1 oder 2 fliiglige Anlagen - @ Seleccién de funcionamiento 1 o 2 motores - @ Seleccao de funcionamento a 1 ou 2 motores - @ Wybor

@ Selezione funzionamento 1 o 2 motori - @ Selection 1 or 2 operators functioning - @ Selectionnez le fonctionnement a 1 ou 2 moteurs -
3 dziatania 1 lub 2 sitownikéw - @ Bbi6op yHkUunMoHupoBaHua: 1 unu 2 npusoga - (P Selectie van werking met 1 of 2 motoren
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G Apprendimento radiocomandi - @ Transmitters learning - @ Apprentissage des émetteurs - @ Handsender einlernen - @ Aprendizaje de los controles
4 a remotos - @ Aprendizagem dos emissores - @ Programowanie nadajnikéw - @ HacTtpoiika nepeaaruukos - (b Leerproces voor afstandsbedieningen
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@ mpostazione tasti del radiocomando - @ Remote button configuration - @ Configuration des touches de I'’émetteur - @ Tastenbelegung der
Fernbedienung - @ Configuracion de las teclas del emisor - @ Configuracéo das teclas do emissor - @ Ustawienie przyciskow pilota - @HacTpoiika
KHOMNOK nynbTa auctaHumoHHoro ynpasneHus - @ Instelling van de knoppen van de afstandsbediening
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®Apprendimento corsa motori - @ Motor stroke learning -@ Apprentissage de la course des moteurs -@ Wegstreckenerfassung - @ Aprendizaje de la
carrera de los motores - @ Aprendizagem do curso do motor - @Programowanie drogi poruszania sie sitownikéw - @HacTtpoiika xona npusogos -
@Motoren Leren
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* oMotori con finecorsa - @Operators with limit switches -@Moteurs avec fin de course -@Motoren mit Endschaltern -@Motores con finales de carrera -@Motores com fim de curso »@Silniki z wytgcznikami kraricowymi - @D,BwraTenw C KOHLIeBbIMU BbIK/IIO4aTENAMMN @ Motoren met
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L @Attenzwne Il primo movimento di M1 e M2 deve essere in apertura; in caso contrario, controllare i cablaggi motore - @Warnlng The first movement of M1 and M2 must be opening; otherwise,
check the operator wiring - @Attentlon Le premier mouvement de M1 et M2 doit étre en ouverture ; sinon, vérifiez le cablage du moteur - @Achtung Die erste Bewegung von M1 und M2 muss eine Offnung
sein; andernfalls Uberprifen Sie die Motorverkabelung - @Atencmn. El primer movimiento de M1 y M2 debe ser de apertura; de lo contrario, revise el cableado del motor - @Awso. O primeiro movimento de M1
e M2 deve ser de abertura; caso contrario, verifique a fiagdo do motor -@Uwaga: Pierwszy ruch M1 i M2 musi by¢ w kierunku otwierania; w przeciwnym razie sprawdz okablowanie silnika -@Bl-wlmal-me: MepBoe
nBwwxkenne M1 n M2 pomkHO 6biTb Ha OTKPbITME; B MPOTUBHOM Crly4ae NpoBepbTe NPOBOAKY ABUraTenA -@Let op: De eerste beweging van M1 en M2 moet openen zijn; zo niet, controleer de motorbekabeling

®Regolazione tempo chiusura automatica - @ Automatic closing times adjustment - @ Régulation temps fermeture automatique - @ Zulaufautomatik -
®Regulacion del tiempo de cierre automatico - @ Ajuste do tempo de fecho automatico - @ Regulacja automatycznego czasu zamkniecia - @ HacTpoiika
BpemeHu aBTomaTuuyeckoro 3akpbitua - (P Afstelling tijd automatische sluiting
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piétons - @ Zulaufautomatik der Teil6ffnung - @ Regulacién del tiempo de cierre automatico peatonal - @ Regulacdo do tempo do fecho automatico do
pedonal - @Regulacja czasu automatycznego zamknigcia przejscia dla pieszych - @HacTpoitka BpemeHn aBTOMaTUYECKOro 3aKpbiBaHUA AJ18 peXuma
“newexon” - P Afstelling tijd automatische sluiting voetgangers
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6 I ®Regolazione tempo chiusura automatica pedonale - @ Pedestrian automatic closing time adjustment - @ Régulation temps fermeture automatique

@Regolazione tempo di sfasamento in chiusura -@Adjustment of phase displacement time while closing - @ Régulation temps de décallage en
fermeture - @ Verzégerungzeit in ZU - @Regulacion del tiempo de desfase en cierre - @Regulacdo do desfasamento no fecho - @Regulacja czasu
opéznienia miedzy skrzydtami bramy przy zamykaniu - @HacTtpoiika BpemeHu 3apepxxku 3akpbisaHus - @ Afstelling tijd faseverschuiving in sluiting
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@ Per tutti gli altri parametri, scarica il manuale completo - @For all other parameters, download the complete instruction manual -
@ Pour tous les autres paramétres, téléchargez le manuel d’instructions complet - @3Fiir alle weiteren Parameter laden Sie das
volistidndige Bedienungshandbuch herunter - @ Para todos los demas parametros, descarga el manual de instrucciones completo -
@ Para todos os outros parametros, faca o download do manual de instru¢cdes completo - @ Aby uzyskaé informacje o wszystkich
innych parametrach, pobierz petng instrukcje obstugi - @ Ana Bcex ocTanbHbIX NapaMeTpoOB CKa4yalTe NOSIHOEe PYKOBOACTBO NO
akcnnyatauum - @ Voor alle andere parameters, download de volledige gebruiksaanwijzing

0 Dichiarazione di conformita - @ Declaration of Conformity - -® Déclaration de conformité - @ Konformitatserklarung -
@ Declaracion de conformidad - @Declaragao de Conformidade - @Deklaracla Zgodnosci - @ [JeknapauunA cooTBeTCTBUA -
@ Verklaring van Overeenstemming

® HEADQUARTER GDocumemo tradotto dalla lingua originale italiano -@Document translated from the original Italian language -@Documem traduit
D,EA SYSTEM S.p-A. X de la langue originale italienne -@Dokumem aus der Originalsprache ltalienisch tbersetzt -@Documento traducido del idioma original
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